MEDIDOR DE VIBRACIONES TV300

15080M

eldeal para medir aceleracion, velocidad, desplazamiento
y velocidad de rotacion en frecuencia natural

eTres opciones de pantalla mientras mide:

. Especial: mide Aceleracion en valor peak, Velocidad en
valor RMS y Desplazamiento en valor peak-peak al
mismo tiempo.

. Comun: muestra s6lo uno de los parametros, pero con
digitos mas grandes.

. Espectral: muestra Espectros

eBarra de estado para comparar datos actuales con datos
previos, limites de precaucion y limites de alarma
mientras esta trabajando

ePantalla de cristal liquido de 320x200 pixeles con

respaldo luminoso de diodos

e Analisis. Funcion automatica para encontrar los
maximos del espectrograma. Funciéon manual permite
ver todo el espectrograma mediante el movimiento de un

cursor. Funcion de zoom para ampliar el espectrograma

eUn parametro mas importante, seleccionado entre aceleracion, velocidad y desplazamiento puede ser mostrado
en forma destacada en la pantalla

e Varios lenguajes disponibles

e Tiempo de auto apague ajustable

e Contraste ajustable de la pantalla de cristal liquido

®Reloj ajustable, puede ser impreso junto con el resultado de la medicion

e Gran memoria, 25 puntos, y cada uno tiene 72 datos historicos y un espectrograma

e Impresion de valores numéricos o espectrograma

eSalida de datos RS232

eBateria de Litio. Trabaja 20 continuadas y el tiempo de carga es de 12 horas

Especificaciones

Transductor acelerémetro piezoeléctrico

Rango de medicion Aceleracion : 0.1 m/s2-392m/s*(peak)
Velocidad: 0.01cm/s-80cm/s (RMS)
Desplazamiento:0.001mm-18.1mm (P-P)

Bandas de transmision Aceleracion :
10-200Hz,10-500Hz,10Hz-1KHz,10Hz-10KHz
Velocidad : 10Hz-1KHz

Desplazamiento: 10Hz-500Hz

Exactitud =+5%

Temperatura de operacion 0 ~40

Humedad de operacion +80%
Pantalla Lcd, 320 x 200 pixeles con luz de fondo
Dimensiones 171mmx78.5mmx*28mm

Peso 230g




MEDIDOR DE VIBRACIONES TV300

Pantalla TV300
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